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This BoF brings together the multicore and manycore user/developer community to discuss the impact 

that multicore software will have given the fast emergence of the hardware chips containing 

homogeneous and heterogeneous cores. The focus is on programming models and the use of software 

standards as applied to multicore applications and the needs of the multicore community to be 

considered for future standard releases. The motivation behind this is to facilitate the merging of 

embedded and HPC applications. 

The BoF panel discussed their multicore experiences to identify the models and standards that have 

worked. Topics included were CUDA, OpenCL, OpenMP, MPI, and the MCA APIs, and comparisons were 

made to highlight the advantages and disadvantages when operating in homogeneous and 

heterogeneous environments. 

Finally, the panel solicited the attendees to get opinions and feedback on several key criteria. Note that 

in most cases, there are two numbers in parentheses following the answer choices. The first number 

represents the number from our SC13 panel attendees. The second number, for comparison sake, 

comes from a similar poll that we took on our consortium newsletter subscribers (combining a mixture 

of HPC and embedded individuals). 

The results are presented here with the number of responses in parentheses following the answer 

choices.  

1) Why are you interested in bridging the gap between HPC and Embedded? This was an 

discussion‐opener question, that required logical responses 

a. Lowering the power consumption and improving the performance 

b. Exploit the heterogeneity factor that the embedded systems offer 

2) To help gauge the attendee’s familiarity with the Multicore Association standards and gauge the 

level of depth of the pursuant discussion, we asked “do you know what are MCAPI, MTAPI, or 

MRAPI?” 

a. Only four attendees out of approximately 30 indicated ‘yes’; not surprising for a mostly 

HPC‐connected group. 

3) Which of the following are you using (or considering)? The results are aligned with what we 

expected. 

a. MCAPI (4/40) 

b. MTAPI (4/22) 

c. MRAPI (4/15) 

d. OpenCL (10/49) 

e. OpenGL (0/40) 



f. OpenMP (25/61) 

4) What type of multicore devices and/or systems do you use or plan to use? 

a. Homogeneous cores (SMP mode) on a single or multiple chips? (15/78) 

b. Homogeneous cores (SMP mode) on multiple chips (10/0) 

c. Heterogeneous cores (10/0) 

d. Combination of homogeneous and heterogeneous cores? (15/67) 

5) What are your biggest challenges of using multicore devices? 

a. Optimizing and/or parallelizing my existing legacy code? (3/60) 

b. Creating and optimizing new multicore code (3/75) 

c. Application portability and/or non‐scalable code (4/45) 

d. Application scalability (5/42) 

e. Not enough low‐level driver support from semiconductor vendors (5/26) 

6) What development tool features would you like to see (that doesn’t exist today)? 

a. Portable memory management  (4/50) 

b. Hardware acceleration assist (6/43) 

c. Performance analysis (10/72) 

d. Bottleneck detection tools (10/80) 

7) What kind of hardware accelerator are you using (or would like to use)? 

a. Data sharing (i.e. DMA, queue manager) (3/60) 

b. Algorithm accelerators (e.g. encoder/decoder, packet processing) (7/75) 

8) What kind of operation systems are you using in your system? 

a. Embedded Linux (10/60) 

b. Proprietary (4/47) 

c. RTOS (2/51) 

d. Bare Metal (3/32) 


